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(m) Vorrichtung zum Festlegen von Kabeln eines Kabelfiihrungsschlauchs 

@ Vorrichtung zum Festlegen von Kabeln eines einen im 
wesentlichen runden Querschnitt aufweisenden Kabel- 
fuhrungsschlauchs, insbesondere eines Roboters, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Kabelfuhrungsschlauch 
(19) axialfest und eine die Kabel kraftschlussig haltende 
Kabelnuss (4) axial- und drehfest in einer Klemmschelle 4 
(2) gehalten sind. 
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Vorrichtung zum Festlegen von Kabeln 
eines Kabelfuhrungsschlauchs 


Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Festlegen von 
Kabeln eines einen im wesentlichen runden Querschnitt auf- 
weisenden Kabelfuhrungsschlauchs, insbesondere eines Robo- 
ters, sowie einen mit einer solchen Vorrichtung ausgestat- 
teten Roboter. 


Derartige Kabelf uhrungs- oder Schutzschlauche kommen vor- 
nehmlich bei Robotern mit mehreren relativ zueinander 
verschwenkbaren Teilen, insbesondere Roboterarmen, zum Ein- 
satz, urn elektrische Kabel zur Stromversorgung des Roboters 
Oder eines in einer Roboterhand angeordneten Werkzeugs au- 
Senseitig des Roboters zu fuhren. Da es wahrend des Be- 
triebs zu Distanzanderungen zwischen einzelnen Punkten des 
Roboters kommt, mussen die Kabelf uhrungsschlauche einer - 
seits Langenveranderungen aufnehmen konnen, andererseits 
bei Bewegungen des Roboters moglichst wenig belastet wer- 
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den, um eine hohe Standf estigkeit zu gewahrleisten und ein 
unzeitiges Versagen zu verhindern. 

Am Ende des Kabelf uhrungsschlauches sollten die in diesem 
gefuhrten Kabel sowohl axial* als auch drehfest gehalten 
sein, um Beschadigungen der Kabel durch Verschieben, Ver- 
drillen und Herausziehen aus dem Kabelf uhrungsschlauch zu 
vermeiden und eine hinreichende Zugentlastung der Kabel wie 
auch eine hinreichende Entlastung der Anschlusse fur die 
Kabel an dem Roboter bzw. an dem Werkzeug zu gewahrleisten. 
Der Kabelf uhrungsschlauch sollte hingegen zwar ebenfalls 
axialfest, aber um seine Langsmittelachse drehbar am Robo- 
ter gelagert sein, um Verwindungen infolge der Bewegungen 
des Roboters wahrend des Betriebs zu vermeiden. 

Es ist bekannt, die Kabel in Form eines Leitungsbundels 
durch Klemmen axial- und drehfest am Roboter zu befestigen 
und den Kabelfuhrungsschlauch separat um seine Langsmit- 
telachse drehbar am Roboter zu lagern. Nachteilig hierbei 
ist die Erfordernis zweier verschiedener Lagerteile, was 
zum einen aufwendig und teuer ist, zum anderen einen rela- 
tiv groBen Platzbedarf erfordert, der insbesondere im Be- 
reich der in der Regel um mehrere Achsen verschwenkbaren, 
hochbeweg lichen Roboterhand nur begrenzt zur Verfugung 
steht. Ferner ist es bekannt, sowohl den Kabelfuhrungs- 
schlauch als auch die Kabel gemeinsam um die Langsmit- 
telachse des Schlauchs drehbar am Roboter festzulegen, was 
aus den genannten Grunden zu einer Beschadigung der Kabel 
fuhren kann. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine preiswerte 
und platzsparende Vorrichtung der eingangs genannten Art 
vorzuschlagen, die insbesondere den genannten Erfordernis- 
sen zum Festlegen von Kabeln eines Kabelf uhrungsschlauchs 
an einem Roboter Rechnung tragt. 


Erf indungsgemaB wird diese Aufgabe bei einer Vorrichtung 
der eingangs genannten Art dadurch geldst, dass der Kabel - 
fuhrungsschlauch axialfest und eine die Kabel f ormschlussig 
haltende Kabelnuss axial- und drehfest in einer Klemmschel- 
le gehalten sind. 

Es ist also eine Klemmschelle zum axialfesten Festlegen so- 
wohl einer die Kabel formschlussig haltenden Kabelnuss als 
auch eines Endes des Kabelf uhrungsschlauchs vorgesehen, wo- 
bei zwischen der Kabelnuss und der Klemmschelle eine dreh- 
feste Verbindung vorgesehen ist, wahrend die Verbindung 
zwischen dem Kabelf uhrungsschlauch und der Klemmschelle 
insbesondere relativ zueinander drehbar bleibt. 

Die erfindungsgemaBe Vorrichtung ermoglicht eine kompakte 
und einfach montier- bzw. demontierbare Anordnung der Kabel 
gemeinsam mit dem Kabelf uhrungsschlauch, wobei eine rela- 
tive Drehbarkeit der die Kabel f ormschlussig aufnehmenden 
Kabelnuss bezuglich des Kabelf uhrungsschlauchs sicherge- 
stellt ist, indem die Kabelnuss dreh- und axialfest in der 
Klemmschelle gehalten ist, wahrend das Ende des Kabelf uh- 
rungsschlauchs ebenfalls axialfest, aber drehbar in dersel- 
ben Klemmschelle gelagert ist. Sie ist insbesondere zum 
Festlegen der Kabelfuhrung eines Roboters im Bereich der 
Roboterhand geeignet, indem die Klemmschelle derart im Be- 
reich der Roboterhand angeordnet wird, dass die z.B. zur 
Stromversorgung eines Werkzeugs des Roboters dienenden Ka- 
bel mittels der Kabelnuss an der der Roboterhand zugekehr- 
ten Seite und der Kabelf uhrungsschlauch an der der Roboter- 
hand abgewandten Seite in der Klemmschelle fixiert werden. 

In bevorzugter Ausfuhrung ist vorgesehen, daB die Klemm- 
schelle innenseitig jeweils wenigstens ein Halteprofil zum 
axial formschlussigen Festlegen eines Halteteils fur den 



Kabelfuhrungsschlauch und eines Halteteils fur die Kabel- 
nuss mit jeweils einem zum dem Halteprofil der Klemmschelle 
komplementaren Profil aufweist. Hierbei weisen die Halte- 
profile der Klemmschelle insbesondere einen hinreichenden 
5 axialen Abstand auf, ura zwischen den einander zugekehrten 
Stirnseiten des Kabelf uhrungsschlauchs und der Kabelnuss 
fur einen Zwischenraum zu sorgen und somit die relative 
Drehbarkeit des Kabelf uhrungsschlauchs bezuglich der Kabel- 
nuss nicht zu beeintrachtigen. 

10 

Um fur eine einfache und schnelle Montage zu sorgen, weist 
das Halteteil fur den Kabelfuhrungsschlauch bevorzugt zwei 
Halbringe auf, die an ihrer Innenseite mit einer Halte- 
struktur zum axial formschlussigen Festlegen am Umfang des 

15 Kabelf uhrungsschlauchs ausgestattet sind. Sofern der Kabel- 
fuhrungsschlauch zumindest endseitig im Schnitt eine Wei- 
lung, insbesondere eine rechteck- oder trape.zf ormige Wel- 
lung hat, weist die Haltestruktur der Halteringe fur den 
Kabelfuhrungsschlauch vorzugsweise eine in die gewellte 

20 Struktur des Kabelf uhrungsschlauchs eingreifende Halte- 
struktur auf. Alternativ kann die Haltestruktur der Halte- 
ringe beispielsweise auch zum Aufnehmen eines am Ende des 
Kabelfuhrungsschlauchs ausgeformten Umf angswulstes oder 
dergleichen ausgebildet sein. 

25 

Entsprechend der Ausbildung des Halteteils fur den Kabel- 
fuhrungsschlauch ist in bevorzugter Ausfuhrung vorgesehen, 
dass auch das Halteteil fur die Kabelnuss zwei Halbringe 
aufweist, die an ihrer Innenseite mit einer Haltestruktur 
30 zum axial formschlussigen Festlegen an einer zu dieser kom- 
plementaren, am Umfang der Kabelnuss angeordneten Festlege- 
struktur ausgestattet sind. 

Zum drehfesten Festlegen der Kabelnuss in der Klemmschelle 
35 ist mit Vorzug zumindest ein Halbring des Halteteils fur 
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die Kabelnuss mittels eines ihn durchsetzenden Stiftes so- 
wohl an der Kabelnuss als auch an der Klemraschelle drehfest 
fixierbar, wobei insbesondere an der der Kabelnuss zuge- 
wandten Stirnseite der Klemmschelle eine Nut zum Aufnehmen 
5 eines Endes des Stiftes und am Umfang der Kabelnuss im Be- 
reich der Festlegestruktur eine Ausnehiming zum Aufnehmen 
des anderen Endes des Stiftes angeordnet ist. 

Urn einen erhohten Schutz der Kabel vor Abrieb durch den 
10 sich drehenden Schlauch zu gewahrleisten, ist in Weiterbil- 
dung vorgesehen, dass die Kabelnuss einen in den Kabelfuh- 
rungsschlauch eingreif enden Zentrieransatz aufweist, der 
die Verbindungsstelle zwischen der Kabelnuss und dem Kabel - 
fuhrungsschlauch an dessen Innenseite abdeckt. 

15 

Urn eine einfache Bestuckung der Kabelnuss mit den Kabeln zu 
gewahrleisten, ist die Kabelnuss vorzugsweise nach Art ei- 
nes Klemms tucks mit mehreren axial angeordneten Haltekana- 
len zum kraf tschlussigen Festlegen der Kabel ausgebildet 

20 und besteht insbesondere aus einem elastischen Material, 
wobei die Haltekanale uber Schlitze mit dem Umfang der Ka- 
belnuss verbunden sind. Derart sind die Kabel auf einfache 
Weise uber die Schlitze in die Haltekanale einbringbar und 
- sofern ein Austausch der Kabel erforderlich ist - aus den 

25 Haltekanalen ausbringbar. 

Zum Sicherstellen einer kraf tschlussigen Verbindung zwi- 
schen den Kabeln und der Kabelnuss ist mit Vorzug eine die 
Kabelnuss an ihrer der Klemmschelle abgewandten Seite urn- 
30 greifende Spannschelle vorgesehen, deren Spannkraft insbe- 
sondere variabel ist, urn Kabel mit unterschiedlichem Durch - 
messer in der Kabelnuss f estzusetzen. 

wie bereits erwahnt, ist die Klemmschelle insbesondere an 
35 einem Teil des Roboters, insbesondere im Bereich der Robo- 
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terhand, mittels beliebiger Haltemittel, wie Schrauben, 
Bolzen, Klammern oder dergleichen, befestigbar. 

Im ubrigen betrifft die Erfindung auch einen Roboter mit 
zumindest teilweise auBenseitig verlaufenden Kabeln, insbe- 
sondere Versorgungskabeln von Werkzeugen des Roboters, der 
mit einer Vorrichtung der vorgenannten Art ausgestattet 
ist. 

Nachstehend ist die Erfindung anhand bevorzugter Ausfuh- 
rungsformen unter Bezugnahme auf die Zeichnungen naher er- 
lautert. Dabei zeigen: 


Fig. 1 eine perspektivische Ansicht einer Ausfuh- 

rungsform einer Vorrichtung zum Festlegen 
von Kabeln eines Kabelf uhrungsschlauchs in 
Explosionsdarstellung; 

Fig. 2 einen Querschnitt durch die an einem Kabel - 

f uhrungsschlauch montierte Vorrichtung gemaB 
Fig. 1; 

Fig. 3 einen Querschnitt durch eine an einem Kabel- 

f uhrungsschlauch montierte alternative Aus- 
fuhrungsform und 

Fig. 4 bis 7 verschiedene Montagesituationen wahrend des 
Anbringens der Vorrichtung gemaB Fig. 1 und 
2 an einem Kabelf uhrungsschlauch. 


Die in Fig. 1 dargestellte Vorrichtung 1 umfasst eine 
Klemmschelle 2, die beispielsweise an ihrer ebenen Unter* 
seite 3 uber eine Bohrung 3a im Bereich der Roboterhand ei- 
nes Roboters (nicht gezeigt) befestigbar ist und zum Fest- 
legen von zur Stromversorgung von Werkzeugen des Roboters 


vorgesehenen Kabeln (nicht gezeigt) dient. Zum formschlus- 
sigen Hal ten der Kabel weist die Vorrichtung 1 weiterhin 
eine in Fig. 1 in Langsrichtung geschnitten dargestellte 
Kabelnuss 4 aus einem elastischen Material, z.B. Kunst- 
5 stoff, auf . Die Kabelnuss 4 ist nach Art eines Kleramstucks 
mit mehreren die Kabelnuss 4 axial durchsetzenden Halteka- 
nalen 5 zum kraf tschlussigen Festlegen der Kabel ausgebil- 
det, wobei die Haltekanale 5 uber Schlitze 6 mit dem Umfang 
der Kabelnuss 4 in Verbindung stehen, urn die Haltekanale 5 
10 auf einfache Weise uber die Schlitze 6 mit Kabeln zu be- 
stucken. 

Zum axialen Festlegen der Kabelnuss 4 in der Klemmschelle 2 
weist diese an ihrer der Kabelnuss 4 zugekehrten Innenseite 

15 ein Halteprofil 7 auf, an dem ein Halteteil 8 mit einem zu 
dem Halteprofil 7 der Klemmschelle 2 komplementaren Profil 
9 formschlussig befestigbar ist. In der dargestellten Aus- 
fuhrung umfasst das Halteteil 8 fur die Kabelnuss 4 zwei 
Halbringe 10, von denen der obere exemplar isch wiedergege- 

20 ben ist. Das Halteprofil 7 der Klemmschelle 2 ist in der 
gezeigten Ausfuhrung von einem am Innenumfang der Klemm- 
schelle 2 angeordneten Vorsprung gebildet, wahrend das zum 
Halteprofil 7 koroplementare Profil der Halbringe 10 eine 
auBenseitige Umfangsnut aufweist. Die Halbringe 10 des Hal - 

25 teteils 8 fur die Kabelnuss 4 sind an ihrer Innenseite fer- 
ner mit einer Haltestruktur 11 zum axial f ormschlussigen 
Festlegen an einer zu dieser komplementaren, am der Klemm- 
schelle 2 zugewandten Umfang der Kabelnuss 4 angeordneten 
Festlegestruktur 12 ausgestattet . 

30 

Um die Kabelnuss 4 drehfest in der Klemmschelle 2 zu fixie- 
ren, ist ein den Halbring 10 des Halteteils 8 im wesentli- 
chen radial durchsetzender Stift 13 vorgesehen, dessen ei- 
nes Ende in eine Ausnehmung 14 am Umfang der Kabelnuss 4 im 
35 Bereich der Festlegestruktur 12 und dessen anderes Ende in 
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eine an der der Kabelnuss 4 zugewandten Stirnseite der 
Klemmschelle 2 angeordnete Nut 15 einbringbar ist. Die 
Klemmschelle 2 besteht in an sich bekannter Weise aus einem 
insbesondere an einem Roboter bef estigbaren Unterteil 16 
5 und einem an diesem angelenkten, mittels eines Spannbugels 
18 verspannbaren Oberteil 17. 

Wie insbesondere aus Fig. 2 ersichtlich, weist die Klemm- 
schelle 2 zum axialfesten Festlegen eines Kabelf uhrungs- 

10 schlauchs 19 an ihrer der Kabelnuss 4 abgewandten Innen- 

seite ein wei teres Halteprofil 20 auf, welches entsprechend 
dem Halteprofil 7 zum Festlegen des Halteteils 8 fur die 
Kabelnuss 4 von einem am Innenumfang der Klemmschelle 2 an- 
geordneten Vorsprung gebildet ist. Das Halteprofil 20 dient 

15 zum f ormschlussigen Festlegen eines Halteteils 21 fur den 
Kabelf uhrungsschlauch 19, welches entsprechend dem Halte- 
teil 8 fur die Kabelnuss 4 aus zwei Halbringen 22 besteht 
und an seinem AuBenumfang mit einem zu dem Halteprofil 20 
der Klemmschelle 2 komplementaren Profil 23 in Form einer 

20 auBenseitigen Umfangsnut ausgestattet ist. An der Innen- 

seite der Halbringe 22 des Halteteils 21 weist dieses eine 
Haltestruktur 24 zum axial f ormschlussigen Festlegen am Um- 
fang des Kabelf uhrungsschlauchs 19 auf, der in der gezeig- 
ten Ausfuhrung im Schnitt rechteck- bzw. trapezformig ge- 

25 wellt ausgebildet ist, so dass die Haltestruktur 24 in die 
gewellte Struktur des Kabelf uhrungsschlauchs 19 eingreift. 
Auf diese Weise ist der Schlauch 19 axialfest, aber drehbar 
in der Klemmschelle 2 gelagert, wahrend die Kabelnuss 4 so- 
wohl axialfest als auch mittels des Stiftes 13 (Fig. 1) 

30 drehfest in der Klemmschelle 2 fixiert ist. Urn die relative 
Drehbarkeit des Kabelf uhrungsschlauchs 19 bezuglich der Ka- 
belnuss 4 nicht durch Reibung zu beeintrachtigen, ist der 
axiale Abstand d der Halteprofile 7, 20 der Klemmschelle 2 
derart gewahlt, dass zwischen den einander zugekehrten 



Stirnseiten des Kabelf uhrungsschlauchs 19 und der Kabelnuss 
4 ein Zwischenraum 25 der Breite b gebildet wird. 

Zum kraf tschlussigen Festlegen der (nicht dargestellten) 
5 Kabel in den Haltekanalen 5 (Fig. 1) der Kabelnuss 4 ist 
ferner eine die Kabelnuss 4 an ihrem der Klemmschelle 2 ab- 
gewandten Umfang umgreifende Spannschelle 26 vorgesehen, 
deren Spannkraft insbesondere variabel ist, urn Toleranzen 
der Durchmesser der eingesetzten Kabel zu kompensieren. 

10 

Die in Fig. 3 dargestellte Ausf uhrungsf orm unterscheidet 
sich von der Ausfuhrung gemafi Fig. 2 dadurch, dass die Ka- 
belnuss 4 einen in den Kabelf uhrungsschlauch 19 eingreifen- 
den Zentriereinsatz 27 aufweist, der zum Schutz der Kabel 

15 vor mechanischer Beschadigung dient, indem er den Zwischen- 
raum 25 zwischen dem Kabelf uhrungsschlauch 19 und der Ka- 
belnuss innenseitig abdeckt. Um die relative Drehbarkeit 
des Kabelf uhrungsschlauchs 19 bezuglich der Kabelnuss 4 
nicht durch Reibung zu beeintrachtigen, ist der AuBendurch- 

20 messer s des Zentrieransatzes kleiner als der Innendurch- 
messer S des Kabelf uhrungsschlauchs . 

Nachfolgend ist unter Bezugnahme auf Fig. 4 bis 7 die Mon- 
tage einer erf indungsgemaBen Vorrichtung an einem Kabel fuh- 
25 rungs- oder Schutzschlauch naher erlautert. 

Wie aus Fig. 4 ersichtlich, werden zunachst die Halbringe 
22 des Halteteils 21 fur den Kabelf uhrungsschlauch 19 uber 
die an ihrer Innenseite angeordnete Haltestruktur 24 (Fig. 

30 2 und 3) am Umfang des zumindest endseitig gewellt ausge- 
bildeten Kabelf uhrungsschlauchs 19 angeordnet und sodann 
die Kabelnuss 4 positioniert (Fig. 5) . AnschlieBend werden 
die Halbringe 10 des Halteteils 8 fur die Kabelnuss 4 an 
der Fes t leges truktur 12 der Kabelnuss 4 angeordnet und zu- 

35 mindest ein Halbring 13 mittels des ihn radial durchsetzen- 



den und in die Ausnehmung 14 in der Festlegestruktur 12 der 
Kabelnuss 4 eingreif enden Stiftes 13 gegen Verdrehen gesi- 
chert (Fig. 6). Sodann werden die Halteteile 8, 21 uber ih- 
re auBenseitigen Profile 9, 23 in der Klemmschelle 2 an- 
5 geordnet und letztere mittels des Spannbugels 18 verschlos- 
sen (Fig. 7), wobei der Stift 13 in der am Oberteil 17 der 
Klemmschelle 2 angeordneten Nut 15 verrastet wird, urn die 
Kabelnuss 4 gegen Verdrehen zu sichern. SchlieBlich werden 
die in den Aufnahmekanalen 5 der Kabelnuss 4 festgelegten 
10 (nicht dargestellten) Kabel mittels der Spannschelle 26 ge- 
sichert und wird mittels einer Spannschraube 28 die ge- 
wunschte Klemmung der Kabel in der Kabelnuss 4 eingestellt. 
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25 Zwischenraum 

26 Spannschelle 
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S chu t z an spruche 


1. Vorrichtung zum Festlegen von Kabeln eines einen im we- 
sentlichen runden Querschnitt aufweisenden Kabelfuh- 
rungsschlauchs, insbesondere eines Roboters, dadurch 
5 gekennzeichnet , dass der Kabelf uhrungsschlauch (19) 

axialfest und eine die Kabel kraf tschlussig haltende 
Kabelnuss (4) axial- und drehfest in einer Klemmschelle 
(2) gehalten sind. 

10 2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Klemmschelle (2) innenseitig jeweils wenigs- 
tens ein Halteprofil (7,20) zum axial f ormschlussigen 
Festlegen eines Halteteils (21) fur den Kabelf uhrungs - 
schlauch (19) und eines Halteteils (21) fur die Kabel - 

15 nuss (4) mit jeweils einem zu dem Halteprofil (7,20) 

der Klemmschelle (2) komplementaren Profil (9,23) auf - 
weist . 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
20 dass die Halteprofile (7,20) der Klemmschelle (2) einen 
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hinreichenden axialen Abstand (d) aufweisen, urn zwi- 
schen den einander zugekehrten Stirnseiten des Kabel- 
fuhrungsschlauchs (19) und der Kabelnuss (4) fur einen 
Zwischenraum (25) zu sorgen. 

Vorrichtung nach Anspruch 2 Oder 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Halteteil (21) fur den Kabelfuh- 
rungsschlauch (19) zwei Halbringe (22) aufweist, die an 
ihrer Innenseite mit einer Haltestruktur (24) zum axial 
f ormschlussigen Festlegen am Umfang des Kabelf uhrungs - 
schlauchs (19) ausgestattet sind. 

Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet , 
dass der Kabelf uhrungs schlauch (19) zumindest endseitig 
mit einer Wei lung, insbesondere einer rechteck- oder 
trapezf ormigen Wellung, ausgebildet ist und die Halte- 
struktur (21) der Halbringe (22) des Halteteils (21) 
fur den Kabelf uhrungsschlauch (19) in dessen gewellte 
Struktur eingreifen. 

Vorrichtung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das Halteteil (8) fur die Kabelnuss (4) 
zwei Halbringe (10) aufweist, die an ihrer Innenseite 
rait einer Haltestruktur (11) zum axial f ormschlussigen 
Festlegen an einer zu dieser komplementaren, am Umfang 
der Kabelnuss (4) angeordneten Festlegestruktur (12) 
ausgestattet sind. 

Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 
dass zumindest ein Halbring (10) des Halteteils (8) fur 
die Kabelnuss (4) mittels eines ihn durchsetzenden 
Stiftes (13) sowohl an der Kabelnuss (4) als auch an 
der Klemmschelle (2) drehfest fixierbar ist. 


8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, 
dass an der der Kabelnuss (4) zugewandten Stirnseite 
der Klemmschelle (2) eine Nut (15) zum Aufnehmen eines 
Endes des Stiftes (13) angeordnet ist. 

5 

9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass am Umfang der Kabelnuss (4) im Bereich 
der Fes t leges truktur (12) eine Ausnehmung (14) zum Auf- 
nehmen eines Endes des Stiftes (13) angeordnet ist. 

10 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 9, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Kabelnuss (4) einen in den Ka- 
belfuhrungsschlauch (19) eingreif enden Zentrieransatz 
(27) aufweist. 

15 

11. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Kabelnuss (4) nach Art eines 
Klemmstucks mit mehreren axial angeordnete Haltekanalen 
(5) zum kraf tschlussigen Festlegen der Kabel ausgebil- 

20 det ist. 

12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Kabelnuss (4) aus einem elastischen Material 
besteht und die Haltekanale (5) uber Schlitze (6) mit 

25 dem Umfang der Kabelnuss (4) verbunden sind. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 11 oder 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass eine die Kabelnuss (4) umgreifende 
Spannschelle (26) vorgesehen ist. 

30 

14. Vorrichtung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Spannkraft der Spannschelle (26) variabel ist. 



15. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 14, dadurch 
35 gekennzeichnet, dass die Klemmschelle (4) an einem Teil 



des Roboters, insbesondere im Bereich der Roboterhand, 
befestigbar ist. 

16. Roboter mit zumindest teilweise auBenseitig verlaufen- 
5 den Kabeln, insbesondere Versorgungskabeln von Werkzeu- 

gen des Roboters, gekennzeichnet durch wenigstens eine 
Vorrichtung (1) gemafi einem der Anspruche 1 bis 15. 
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